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Formation

Comment s’y retrouver
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 Survol des équipements pour
faire de meilleurs choix

OBJECTIFS e Bien connaitre vos besoins
* Bien connaitre son budget




VOS BESOINS

* Remplacement d’un
équipement défectueux

 Remplacement complet des
équipements

* Nouveaux besoins (radar, ais,
anémometre,...)

e Redondance

e Croisiere ou course ?
e Moteur ou voile ?



*Vision
POSITION DE VOS * Emplacement disponible

INSTRUMENTS ET
ECRANS

*|Intérieur et extérieur




POSITION DE VOS INSTRUMENTS ET ECRANS




POSITION DE VOS INSTRUMENTS ET ECRANS
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Votre budget




* Indépendant

BRANCHEMENT DE * En reseau | .
VOS * Types de réseau, propriétaire ou

INSTRUMENTS [N
* NMEA 2000




Afficheurs graphiques VHF VB0 Compas Precision™

de cabine HS000 9 (compas de
secours)

Capteurs de barres
bébord et tribord

Antenne Module série Module analogique
GPS ZG100 WTP3 WTP3

Ecran graphique Nav
Station HS000

MFD Zeus 3S 9
(Nav station)

Connexion WS730 Ecrans Nemesis™
Ethernet

Capltur
de vitesse

WTP3 Analogue Module analogique Capteur de profondeur
Module WTP3 (NMEA 2000%)

Branchement
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Inter-connexion




Radio VHF




RADIO HF
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SYSTEME AIS
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VITESSE ET PROFONDEUR




ANEMOMETRE
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LECTEUR DE CARTES MULTIFONCTIONS

100 Dollar Sombehal - Marfeby - When Givers Prove Uniing LA




GPS Speed

0.58%

GPS Hdg (COG)

| 032m

Heading
o
M

Depth

40.3:

Time of Day

§09:554

GPS Position

N 38°39.314'
N W094°54.942'

Waypoints SOS




PILOTE AUTOMATIQUE
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Raymarine
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Raymarine

Raymarine 2
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PARAMETRES

MOTEUR




APPLICATION ET CONNEXION




°|nterne
Externe
*Pour relier vos instruments

*Mise a jour du code des
Instruments




COMMUNICATIONS

SAILOR

\ Thrane & Thran€

"




* Fixer vos besoins

CONCLUSION * Fixer votre budget
* Faite les bon choix




BONNE
NAVIGATION
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